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SIMPLY WELDING.

POSITIONIERER & PERIPHERIEN
Modular aufgebaut, tausendfach erprobt, wartungsarm und bereit 
für eine harmonische Bewegung mit einem Panasonic Roboter. Mit 
der APU Servomotor Serie realisieren Sie auch kinderleicht Ihr ei-
genes Bewegungsmodul. 
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TECHNISCHE DATEN.

MODELL YA-1RJB12 YA-1RJB22 YA-1RJB32 YA-1RJR42 YA-1RJR52 YA-1RJC62 YA-1RJC72

NUTZLAST (KG) 250 500 1000 110 400 300 500

MAX. DREHGE-
SCHWINDIG-

KEIT 
190 °/S 120 °/S 120 / 190 °/S 120 °/S 190 °/S 165 °/S 

MAX. KIPPGE-
SCHWINDIG-

KEIT 
- - - - - 125,5 °/S 90 °/S

ABMESS-
UNGEN 

(L x B x H)
365 x 295 x 540 365 x 295 x 540 430 x 360 x 655 365 x 865 x 655 435 x 930 x 750 780 x 500 x 600 780 x 500 x 600

GEWICHT 125 125 255 290 430 285 285

POSITIONIER-
GENAUIGKEIT 

(MM)
+/- 0,05 +/- 0,05 +/- 0,05 +/- 0,1 +/- 0,1 +/- 0,05 +/- 0,05 

ARBEITSBE-
REICH 

DREHEND °
- - - - - -3600 BIS +3600 -3600 BIS +3600

ARBEITSBE-
REICH 

KIPPEND °
- - - - - -135 BIS +135 -135 BIS +135

DREH-/KIPP-POSITIONIERER RJR SERIE

SIMPLY WELDING.

POSITIONIERER & PERIPHERIEN
Gemeinsam mit einem Panasonic Roboter garantieren unsere erprob-
ten Positionierer und Servomotore immer eine genaue Positionierung 
und schnelle Umorientierung für eine effiziente Produktion. Die auf der 
Robotersteuerung positionierte externe Achs-Basiseinheit nimmt die 
dazugehörigen Servoverstärker auf.

MODELL APU
01246

APU
01271

APU
01247

APU
01248

APU
01249

APU
01250

APU
01251

NENNLEIS-
TUNG (W) 100 200 750 1600 2000 3500 5500

NENNDREH-
MOMENT (NM) 0,318 0,64 2,39 5,09 9,54 16,6 26

MAX. NENN-
DREHMOMENT 

(NM)
0,95 1,91 7,16 15,27 28,5 50 52,9

NENNDREH-
ZAHL (R/MIN) 3000 3000 3000 3000 2000 2000 2000

MAX. 
NENNDREH-
ZAHL (R/MIN)

6000 6000 5000 5000 3000 3000 3000

DREH-/KIPP-POSITIONIERER RJC SERIE AC-SERVO-MOTOREN (SMARTABS)DREH-POSITIONIERER RJB SERIE


